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Roboter gestern und heute




Industrieroboter im Einsatz

Annual installations of industrial robots - World

1,000 units
373
2009 2010 2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019

Source: World Robotics 2020



Industrieroboter im Einsatz

Operational stock of industrial robots by customer industry - World
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Serviceroboter

Service robots for professional use. Top 3 applications

Unit sales 2018 and 2019, potential development 2020-2023
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Serviceroboter

Service robots for professional use. Top 4-7 applications
Unit sales 2018 and 2019, potential development 2020-2023
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Serviceroboter

Service robots for professional use. Top 8-10 applications
Unit sales 2018 and 2019, potential development 2020-2023
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Serviceroboter

Service robots for personal/domestic use.
Unit sales 2018 and 2019, potential development 2020-2023

millions of units
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Die Hauptunterschiede

L. N . O

Mobilitat: normalerwise nicht mobil vs. (limitierte) Mobilitat
Verhalten: vorprogrammiert vs. autonome Entscheidungen
Interaktion: keine vs. via verschiedener Modalitaten (zB Sprache)
Aufgabenstelleung: vorprogrammiert vs. via verbaler Instruktion

Anwendungsbreich: sehr spezifisch vs. weitreichend und flexibel



Beispiel: Aufgabeninstruktion
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tasking.mp4

Beispiel: Lagerverwaltung

i _

m m",

CET TS S SO wY
|
back



restocking.mp4
squid.mp4
stretch.mp4

Beispiel: Personliche Assistenzroboter



gown2.mp4
feeding2.mp4
homeassistant.webm

Zusammenfassung

Roboter werden durch KI immer autonomer und benotigen weniger menschliche
Aufsicht, konnen daher Aufgaben selbst Ubernehmen und sogar entscheiden,
welche Aufgabe wann am besten zu erledigen ist

KI wird bereits jetzt fur fast viele Aspekte der Robotersteuerung verwendent,
von der visuellen Wahrnehmung, uber das Sprachverstandnis, bis hin zur
Planung und Ausfuhrung von Bewegungsablaufen

Viele Roboter werden mit Menschen an gemeinsamen Tatigkeiten arbeiten, nicht
nur in Fabriken, sondern auch im offentlichen und privaten Bereich

Allgemein geht die Entwicklung in Richtung Serviceroboter, d.h. weg von reinen
Industrierobotern zu neuen Wachstumsgebieten wie etwa Gesundheitswesen
oder Umweltschutz, mit Aufgaben wie Reinigung, Inspektion, oder Uberwachung

Die Kl ermoglicht Robotern das Erlernen neuer Fahigkeiten wahrend des
Einsatzes und ermoglicht damit viel breitere Einsatzmoglichkeiten (im Vergleich
zu den jetzigen grossteils vorprogrammierten Maschinen)
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